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FiOFXORV PiV FRQVHUYDGRUHV� 6L QR VH VHOHFFLRQD HO DMXVWH SHUVR�
QDO FRUUHFWR� ORV GDWRV GH LQPHUVLyQ \ SODQLILFDFLyQ VHUiQ HUUyQHRV�

$'9(57(1�
&,$

£12 (;&('$ /$ 9(/2&,'$' '( $6&(162;,5伵ㄮ␲� /RV

DV䐀䘀䡒QVRV UiS伀䰀䜀刀嘀DXPHQWDQHOUL唀䠀嘀䩑R GHO唀䠀嘀䰀刀儀䠀嘀ᄀ6LHPSUHGHE唀䠀



$'9(57(1�
&,$

£181&$ $6&,(1'$ 325 (1&,0$ '(/ 7(&+2� 1R GHEH DV�
FHQGHU SRU HQFLPD GHO WHFKR GXUDQWH VX GHVFRPSUHVLyQ� 3DUD
HYLWDU



$'9(57(1�
&,$

$O UHDOL]DU LQPHUVLRQHV FRQ



$'9(57(1�
&,$
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IRUPDFLyQ DGHFXDGD
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���� 1DYHJDFLyQ SRU ORV PHQ~V
Suunto Cobra3 dispone de cuatro modos de funcionamiento principales, el modo TIME
(TIEMPO), el modoDIVE (INMERSIčN), el modo PLAN y el modoMEMORY (MEMO-
RIA), as² como el modo secundario COMPASS (BRĐJULA), que puede activarse
desde los

U ₴ ac nc r o s s s s gaɴ
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���� 6tPERORV \ IXQFLRQHV GH ORV ERWRQHV
En la tabla siguiente se explican las funciones principales de los botones del





�� 35,0(526 3$626
Para



������ $MXVWH GH OD DODUPD
El ordenador de buceo cuenta con una funci·n de alarma diaria. Cuando la alarma
diaria se activa, la pantalla parpadea y la alarma suena durante 60 segundos. Presione
cualquier bot·n para detener la alarma.
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������ $MXVWH GH OD LOXPLQDFLyQ
El modo de ajuste
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������ )LMDFLyQ GH XQ UXPER





En primer lugar se realiza la calibraci·n de nivel de la br¼jula y, una vez calibrado
correctamente el nivel, se calibra la inclinaci·n de la br¼jula.



Para calibrar la br¼jula:

Si la calibraci·n falla varias veces seguidas, es posible que se encuentre en una zona
con



7LHPSR OtPLWH
Puede ajustar el tiempo l²mite de la br¼jula en 1, 3 ¼ 3 de



�� $17(6 '( /$ ,10(56,Ï1
No intente utilizar el ordenador de buceo sin antes leer completamente esta gu²a del





���� $VFHQVRV GH HPHUJHQFLD
En el caso poco probable de que el ordenador de buceo funcione incorrectamente





0RWLYR GH OD DODUPD7LSR



Tabla 5.2. Tipos de alarmas preestablecidas





���� 6LWXDFLRQHV GH



���� ,QWHJUDFLyQ GH DLUH
El Cobra3 puede conectarse a la toma de alta presi·n del regulador, lo que permite
recibir datos de presi·n de las botellas y tiempo de aire restante.

������ &RQH[LyQ GH 6XXQWR &REUD� D XQ UHJXODGRU
Al adquirir el Suunto Cobra3, recomendamos encarecidamente que deje que sea el
encargado o t®cnico de Suunto de la tienda donde lo compr· quiende



La figura siguiente muestra c·mo entrar en el men¼ de ajustes del modo DIVE (IN-



La alarma de profundidad est§ ajustada de f§brica a 30 m/100 pies, pero puede
ajustarla de acuerdo con sus preferencias personales o desactivarla completamente.
El rango de profundidad configurable va de los 3 los100m/p





������ $MXVWH GH ORV SDUiPHWURV SHUVRQDOHV \ GH DOWLWXG
Los ajustes actuales de altitud y ajuste





������ $MXVWH









������ ,QGLFDFLyQ GH SRWHQFLD GH OD SLOD
La temperatura



������ ,QPHUVLRQHV HQ DOWLWXG
El ordenador de buceo puede ajustarse tanto a las

tanto





Esta caracter²stica se utiliza para ajustar el ordenador a un modo m§s conservador,
de acuerdo con sus preferencias personales, mediante la introducci·n de un valor de
ajuste personal con ayuda de la 7DEOD ���� 9DORUHV GH DMXVWH SHUVRQDO. En condiciones
ideales, conserve el valor anterior, P0. Si las condiciones son m§s dif²ciles o se da
cualquiera de los factores que tienden a aumentar la posibilidad de ED, seleccione
el modo P1 o el P2, incluso m§s conservador. El ordenador de buceo ajusta en este
caso su modelo matem§tico de acuerdo con la opci·n de ajuste



El Suunto Cobra3 tambi®n permite que los



El Suunto Cobra3 muestra dos tipos diferentes de paradas



������ 3DUDGDV GH VHJXULGDG REOLJDWRULDV
Cuando la velocidad de ascenso supera los 10 m/33 pies por



No debe ascender a menos de 3m/10 pies con la advertencia de parada de seguridad
obligatoria activada. Si asciende por encima del techo de la parada de seguridad
obligatoria,





�� ,10(56,Ï1
Esta secci·n contiene instrucciones sobre c·mo utilizar el ordenador de buceo e in-
terpretar sus indicaciones. El ordenador



������ 'DWRV GH LQPHUVLyQ EiVLFRV
Durante una inmersi·n sin descompresi·n, se muestra la siguiente informaci·n:
Å Su profundidad actual en metros/pies
Å El tiempo sin descompresi·n disponible en minutos como NODEC TIME



Å La presi·n de las botellas
Å La hora actual, mostrada como TIME (TIEMPO)



Para crear un marcador



El cambio en su consumo de aire se basa en mediciones de presi·n constantes a
intervalos de un segundo durante periodos de 30 - 60 segundos. Un aumento en el
consumo
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£12 (;&('$ /$ 9(/2&,'$' '( $6&(162 0È;,0$� /RV
DVFHQVRV UiSLGRV DXPHQWDQ HO ULHVJR GH OHVLRQHV� 6LHPSUH GHEH
UHDOL]DU SDUDGDV GH VHJXULGDG REOLJDWRULDV \ UHFRPHQGDGDV GHV�
SXpV GH KDEHU H[FHGLGR OD YHORFLGDG GH DVFHQVR Pi[LPD UHFR�
PHQGDGD� 6L HVWD SDUDGD GH VHJXULGDG REOLJDWRULD QR VH UHDOL]D�
HO PRGHOR GH GHVFRPSUHVLyQ



En lugar de pedirle que realice paradas a profundidades fijas, el ordenador de buceo
le permite descomprimir dentro de un rango de profundidades (descompresi·n conti-
nua).
El tiempo de ascenso (ASC TIME) (TIEMPO DE ASCENSO) es la cantidad m²nima
de tiempo necesaria para alcanzar la superficie en una inmersi·n de descompresi·n.
Incluye:
Å El tiempo necesario en lapar« la = Åpara asc ara een riM p ntidad de ascensP
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DXPHQWDUi VL�
� 3HUPDQHFH HQ XQD SURIXQGLGDG
� $VFLHQGH PiV OHQWR GH �� P��� SLHV SRU PLQXWR R
� 5HDOL]D OD SDUDGD GH GHVFRPSUHVLyQ D XQD SURIXQGLGDG PD\RU

TXH HO WHFKR
(VWRV IDFWRUHV DXPHQWDUiQ OD FDQWLGDG GH DLUH〤6&0⠀伀䰀崀䐀

OD



La profundidad del techo y el suelo depende de su perfil de inmersi·n. La profundidad
de techo ser§ un poco
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LA FLECHA HACIA ARRIBA HA DESAPARECIDO 
Y EL INDICADOR "ASC TIME" HA DEJADO DE 
PARPADEAR, LO QUE SIGNIFICA QUE SE ENCUENTRA 
EN EL INTERVALO DE DESCOMPRESIÓN.

La descompresi·n comenzar§ ahora, peromuy lentamente. Por lo tanto debe continuar
su ascenso.

3DQWDOOD HQ OD ]RQD GH WHFKR
Cuando se alcanza la zona de techo, la pantalla mostrar§ dos flechas que apuntan
la una hacia la otra (el icono "reloj de arena") A continuaci·n aparece un ejemplo de
inmersi·n de descompresi·n en la zona de techo.

DOS FLECHAS APUNTAN UNA HACIA LA OTRA EN 
FORMA DE RELOJ DE ARENA. SE ENCUENTRA EN LA 
ZONA DE TECHO ÓPTIMA EN LOS 3 m Y SU TIEMPO 
DE ASCENSO MÍNIMO ES DE 15 MINUTOS.
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Durante la parada de descompresi·n ASC TIME (TIEMPO DE ASCENSO) har§ una
cuenta atr§s hacia cero. Cuando el techo se mueve hacia



Si contin¼a infringiendo la descompresi·n, el ordenador de



Como precauci·n de seguridad, los c§lculos de ox²geno en el ordenador se realizan
con un





EL BOTÓN UP 
PERMITE CAMBIAR 
ENTRE PO2, EL 
FLO, EL TIEMPO DE 
INMERSIÓN Y LA 
TEMPERATURA 
DEL AGUA.

������ )UDFFLyQ OtPLWH GH R[tJHQR �)/2��
Si selecciona el modo NITROX (NĉTROX), adem§s de controlar la exposici·n al nitr·-
geno del buceador, el instrumento controla la exposici·n al ox²geno. Estos c§lculos
se tratan como funciones completamente separadas.
El ordenador de buceo calcula separadamente la toxicidad del ox²geno en el sistema
nervioso central









�� '(638e6 '( /$ ,10(56,Ï1
Una vez de nuevo en



YA HAN TRANSCURRIDO 15 MINUTOS DESDE QUE 
LLEGÓ A LA SUPERFICIE TRAS UNA INMERSIÓN DE 6 MINUTOS. 

LA PROFUNDIDAD ACTUAL ES DE 0,0 m. EL SÍMBOLO DE AVIÓN Y 
EL VALOR SIN VUELO INDICAN QUE NO DEBE VOLAR DURANTE 

LAS PRÓXIMAS 20 HORAS.

En las pantallas alternativas, se muestra la informaci·n siguiente:
Å Profundidad m§xima de la ¼ltima inmersi·n en metros o pies



���� 1XPHUDFLyQ GH LQPHUVLRQHV
Varias inmersiones repetitivas se consideran como pertenecientes a la misma serie
de inmersiones repetitivas si el ordenador de buceo no ha completado la cuenta atr§s
del tiempo sin vuelo hasta cero. Dentro de cada serie, las inmersiones reciben n¼meros
individuales. La primera inmersi·n de la serie se identifica como DIVE 1 (INMERSIčN
1), la segunda como DIVE 2 (INMERSIčN 2







������ 0RGR ',9( 3/$11,1* �3/$1,),&$&,Ï1 '( ,10(56,Ï1� �3/$1 1R'HF�
El modo DIVE PLANNING (PLANIFICACIčN DE INMERSIčN) muestra





������ 0RGR GH VLPXODFLyQ �3/$1 6LPXODWRU�
El



���� 0RGR 0(025< �0(025,$�
Las opciones de memoria incluyen un diario de inmersiones (MEM Logbook) y un
historial de inmersiones (MEM History).
La hora y la fecha de la inmersi·n se registran en la memoria del diario. Antes de
cada inmersi·n, compruebe que la fecha y la



������ 'LDULR GH LQPHUVLRQHV �0(0 /RJERRN�
El Suunto Cobra3 dispone de un diario y una memoria de perfiles muy sofisticados y
de alta capacidad. Los datos se registran en la memoria de perfiles en funci·n de la
velocidad de muestreo seleccionada.
La indicaci·n END OF LOGS (FIN DE REGISTROS) aparece entre la inmersi·n m§s
antigua y la m§s reciente. La informaci·n siguiente se muestra en tres p§ginas:
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P§gina I, pantalla principal
Å Profundidad m§xima
Å Fecha de





PANTALLA DE HISTORIAL DE 
INMERSIONES. NÚMERO TOTAL DE 
INMERSIONES, HORAS DE INMERSIÓN 

Y PROFUNDIDAD MÁXIMA.

La memoria del historial de inmersiones tiene



http://www.movescount.com
http://www.movescount.com
http://www.suunto.com


Å Informaci·n adicional de inmersi·n (por ejemplo vulneraciones de las advertencias
SLOW y las paradas de seguridad obligatorias,

www.movescount.com


1. Conecte el ordenador de buceo a su port§til.
2. Descargue sus inmersiones a DM4 en su port§til.
3. Siga las instrucciones
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El ordenador de buceo SUUNTO es un sofisticado instrumento



Å Lleve a







La resistencia al agua de la unidad debe ser revisada tras la sustituci·n de la pila,
o cualquier otra labor de mantenimiento. Esta revisi·n precisa la utilizaci·n de
herramientas especiales y personal cualificado. Debe comprobar con frecuencia
la existencia de p®rdidas o filtraciones en la tapa transparente del compartimento
de la pila y la pantalla. La presencia de vaho en el interior de su ordenador de
buceo muestra la existencia de filtraciones. La filtraci·n debe ser reparada inme-
diatamente, porque el vaho ppocia

www.suunto.com
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El kit de pila contiene una pila de litio de tipo monedaO O



5.Retirecuidadosamentelatapaconelzumbadorfijadoaella.Puederetirarlatapapresionandoconeldedoenelbordeexteriordelatapamientrastirasimult§nea-menteconunau¶adesdeelladoopuesto.Noutiliceobjetosmet§licospuntiagu-dos,dadoquepodr²ancausarda¶osalajuntat·ricaolassuperficiesdesellado.6.Retirelajuntat·ricayelret®ndelapila.7.Retirecuidadosamentelapila.Noda¶eloscontactosel®ctricosnilasuperficiedesellado.7.



15. Gire el
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Å Di§metro: anchura 73 mm/2,85 pulg., e



Å Tiempo sin descompresi·n: De 0 a 99 min (indica "- -" tras 99)
Å Tiempo de ascenso: De 0 a 99 min (indica "- -" tras 99)
Å Profundidades de techo: De 3,0 a 100 m/de 10 a 328 pies
Å Tiempo de aire: De 0 a 99 min (indica "- -" tras 99)
,QGLFDFLyQ GH WHPSHUDWXUD�
Å Resoluci·n: 1 ÁC/1 ÁF
Å Rango en la pantalla: De -20 a +50 ÁC/de -9 a +1
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Å Algoritmo Suunto RGBM (desarrollado



Å Condiciones en las que se utiliza y almacena la unidad (por





Å A¶adir paradas de seguridad





Tabla 10.2. L²mites de tiempo sin
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Suunto garantiza que, durante la vigencia de la garant²a, Suunto o uno de sus centros
de servicio t®cnico autorizados (en adelante, "centro de servicio t®cnico") subsanar§n,
de la forma que consideren oportuna y sin cargo alguno, cualesquiera desperfectos
de materiales o fabricaci·n ya sea mediante a) la reparaci·n, b) la sustituci·n, o c) el
reembolso, con sujeci·n a los



La presente Garant²a Limitada no ser§ de aplicaci·n en caso de que el art²culo:
1. haya sido O d







*/26$5,2
Tiempo de aire La cantidad de tiempo de inmersi·n restante, basada en un c§lculo de

la presi·n de las botellas, la presi·n ambiental y el consumo actual de
aire.

Inmersi·n en altitud Una inmersi·n realizada a una altitud superior a los 300 m/1.000 pies
sobre el nivel del mar.

Velocidad de ascenso La velocidad con la que el submarinista asciende hacia la superficie.
ASC RA



CNS% Fracci·n l²mite de toxicidad para el sistema nervioso central (SNC).



ȹP Variaci·n de P, que describe la



N²trox En submarinismo deportivo, se refiere a cualquier mezcla que contiene
una parte de ox²geno mayor que el aire normal.

NOAA National Oceanic and Atmospheric Administration, la administraci·n
oce§nica y atmosf®rica nacional de los EE.UU.

Tiempo sin descompresi·n La cantidad m§xima de tiempo que un submarinista puede permanecer
a una profundidad determinada sin necesidad de realizar paradas de
descompresi·n durante



Presi·n parcial de



UHMS Siglas del ingl®s Undersea and Hyperbaric Medical Society (Sociedad
M®dica subacu§tica e hiperb§rica).

Toxicidad del cuerpo completo Otra forma de toxicidad del ox²geno, que se debe a la exposici·n prolon-
gad ape asbaica d deʹad s e

068 T1000H068 T1000H068 T1000H068R 220.569 TmE�FH
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