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Con su br¼jula y el cambio de gases integrados, el Suunto D6 simplifica su experiencia
de





$'9(57(1&,$ áNO PARA USO



$'9(57(1&,$ SIEMPRE EXISTE EL



$'9(57(1&,$ NOSERECOMIENDA



$'9(57(1&,$ SE RECOMIENDA EVITAR VOLAR SI EL ORDENADOR ESTĆ
REALIZANDO LA CUENTA

A



$'9(57(1&,$ áNO BUCEE CON UNA BOTELLA DE AIRE ENRIQUECIDO SI
NO HA COMPROBADO PERSONALMENTE SU CONTENIDO
YHA INTRODUCIDOELVALORANALIZADOENSUORDENA-
DOR DE BUCEO! Si no verifica el contenido de la botella e intro-
duce el valor de O2% adecuado en su ordenador de mu¶eca,
obtendr§ informaci·n incorrecta para la planificaci·n de la inmer-
si·n.

$'9(57(1&,$ EL ORDENADOR DE BUCEO





127$ No es
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�� 35,0(526 3$626 &21 68 688172 '�
Para sacar el m§ximo provecho a su Suunto D6, dedique algo de tiempo a personali-
zarlo y





������ $MXVWH GH OD KRUD
En el modo TIME SETTING puede ajustar la





������ $MXVWH GH OD LOXPLQDFLyQ
Utilice el modo BACKLIGHT SETTING para activar o desactivar la iluminaci·n y para
definir cu§nto tiempo debe permanecer activada (5, 10, 20, 30 · 60 segundos). Si la
iluminaci·n est§ apagada, no selapm aM a

���ȑ��$MXVWHGH





���� &RQWDFWRV GH DJXD
El contacto de agua ytransferencia dedatos se encuentra en el lado derechode la
carcasa. Durante la la cartacto a la cartae o

la



127$ La



127$ Cuando se usa desde el modo DIVE, cambie entre las distintas
pantallas con ayuda de los botones UP y DOWN.

127$ Para ahorrar potencia de la bater²a, la pantalla de la br¼jula
vuelve autom§ticamente al modo TIME o DIVE 60 segundos
despu®s de pulsarse un bot·n por ¼ltima vez.

������ 3DQWDOOD GH OD EU~MXOD
El Suunto D6 muestra la br¼jula como una representaci·n gr§fica de la escala de una
br¼jula. La escala muestra los puntos cardinales y los puntos cardinales intermedios.
Adem§s, tambi®n se indicae

icitanN

Afrra



������ )LMDFLyQ GH XQ UXPER
Puede fijar un rumbo para ayudarle a seguir el trayecto seleccionado, para disponer
de flechas de direcci·n que apuntan hacia el rumbo fijado. Los rumbos fijados se al-
macenan en la memoria para su









�� $17(6 '( /$ ,10(56,Ï1
No intente utilizar el ordenador de buceo sin



���� $OJRULWPR 6XXQWR 5*%0�'HHS 6WRS $OJRULWKP
El modelo Reduced Gradient Bubble Model (RGBM) utilizado en el Suunto D6 permite
predecir tanto el gas disuelto como el gas libre presente en la sangre y los tejidos de
los submarinistas. Se trata de un avance significativo T e





Adem§s de los efectos fisiol·gicos del aire enriquecido sobre el organismo, existen
ciertas consideraciones de funcionamiento a tener en cuenta al utilizar mezclas de
respiraci·n alteradas. El ox²geno a concentraciones elevadas presenta un riesgo de
incendio o explosi·n. Pregunte al fabricante de su equipo para asegurarse de que es
compatible con el n²trox.
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$'9(57(1&,$ Suunto





T





���� 6LWXDFLRQHV GH HUURU
El ordenador de inmersi·n cuenta con indicadores de advertencia que le alertan de



���� $MXVWHV GHO PRGR ',9(
El Suunto D6 cuenta con varias funciones ajustables por el usuario, as² como alarmas
de profundidad y tiempo que puedeƖne





La alarma de profundidad est§ ajustada de f§brica a 40 m/131 pies, pero puede
ajustarla de acuerdo con sus preferencias personales





127$ Si s·lo se activa MIX1 (MIX2 con el valor OFF), MIX1 se devuelve
a los ajustes predeterminados (21% O2 y PO2 1,4 bares) tras
aproximadamente 2 horas. Si MIX2 se cambia





������ $MXVWH GH







Para obtener m§s informaci·n acerca del modo NITROX, consulte la 6.2. Inmersi·n
en modo NITROX (DIVEean) .
El



������



$'9(57(1&,$ Un desplazamiento hasta una mayor altitud puede provocar
temporalmente un cambio en el equilibrio del nitr·geno disuelto
en el organismo. Se recomienda aclimatarse a la nueva altitud,
esperando al menos tres horas antes de la inmersi·n.

������ $MXVWHV SHUVRQDOHV
Existen factores personales que pueden afectar al riesgo de ED y que pueden prede-



Esta caracter²stica se utiliza para ajustar el ordenador a un modo m§s conservador,
de acuerdo con sus preferencias personales, mediante la introducci·n de un valor de
ajuste personal con ayuda de la Tabla 5.6, Valores de ajuste personal. En condiciones
ideales, conserve el valor anterior, P0.



El Suunto D6 tambi®n permite que los





������� 3DUDGDV GH VHJXULGDG REOLJDWRULDV
Cuando la velocidad de ascenso supera los 10 m/33 pies por minuto continuamente
durante





El modelo RGBM de





������ 'DWRV GH LQPHUVLyQ EiVLFRV
Durante una inmersi·n sin descompresi·n, se muestra la siguiente informaci·n:





������ ,QGLFDGRU GH YHORFLGDG GH DVFHQVR
La velocidad de ascenso se muestra gr§ficamente en el lado



$'9(57(1&,$ áNO



������ ,QPHUVLRQHV FRQ GHVFRPSUHVLyQ
Cuando su NODEC TIME es cero, su inmersi·n pasa a ser una inmersi·n de descom-
presi·n de forma que debe realizar una o varias paradas de descompresi·n durante
su camino hacia la superficie. El



$'9(57(1&,$ áSU TIEMPO DE ASCENSO REAL PUEDE SER SUPERIOR AL
MOSTRADO POR EL





$'9(57(1&,$ áNUNCA ASCIENDA POR



La descompresi·n comenzar§ ahora, peromuy lentamente. Por lo tanto debe continuar
su ascenso.

3DQWDOOD HQ OD ]RQD GH WHFKR
Cuando se alcanza la zona de techo, la pantalla mostrar§



Durante la parada de



���� ,QPHUVLyQ HQ PRGR 1,752; �',9(HDQ�
El modo NITROX (DIVEean) es el segundo modo de inmersi·n disponible en Suunto
D6 y se utiliza cuando se usan mezclas enriquecidas de ox²geno y gas.

������ $QWHV





Si selecciona el modo NITROX, el Suunto D6 mostrar§ adem§s una pantalla alterna-
tiva:
Å





������ &DPELRV GH JDV \ YDULDV PH]FODV GH JDVHV UHVSLUDEOHV



127$ Si no presiona ning¼n bot·n durante 15 segundos, el ordenador
de buceo volver§ a la pantalla de inmersi·n sin cambiar la mezcla
de gases. Al ascender, ' ador



127$



�� '(638e6 '( /$ ,10(56,Ï1

���� (Q OD VXSHUILFLH
Una vez de nuevo en la superficie, el Suunto D6 sigue proporcionando informaci·n
y alarmas de seguridad posteriores a la inmersi·n. Los c§lculos que permiten planificar
las inmersiones repetitivas tambi®n ofrecen al submarinista la m§xima seguridad.

������ ,QWHU;‰‱′㠮㌴㘠㈳〰け



Å Presi·n parcial de ox²geno





Å Para garantizar



La hora y la fecha de la inmersi·n se registran en la memoria del diario. Antes de
cada inmersi·n, compruebe que



El modo de planificaci·n tiene en cuenta la informaci·n siguiente sobre las inmersiones
anteriores:
Å Cualquier

r·



Los ajustes de altitud mayor y ajuste personal conservador acortan los l²mites de
tiempo



P§gina I, pantalla principal
Å Profundidad m§xima



Å Advertencias
P§gina III
Å Perfil de profundidad y tiempo de la inmersi·n
Å Temperatura del agua en tiempo real



La memoria del historial de inmersiones tiene







�� &216(59$&,Ï1 < 0$17(1,0,(172
El ordenador







���� 3UXHED GH HVWDQTXHLGDG
La estanqueidad





�� '$726 7e&1,&26

���� (VSHFLILFDFLRQHV WpFQLFDV
'LPHQVLRQHV \ SHVR�
Å Di§metro: 50,0 mm/1,97 pulg.
Å Grosor: 16,0 mm/0,61 pulg.
Å Peso:



2WUDV SDQWDOODV�
9LVLEOH VyOR HQ HO PRGR 1,752;�
Å % de ox²geno: 21 - 99
Å Indicaci·n de presi·n parcial de ox²geno: De 0,2 a 3,0 bares en funci·n del ajuste

de l²mite
Å Fracci·n l²mite de ox²geno: De 1 a 200% con resoluci·n de 1%
0HPRULD SDUD



Å Tiempos medios de compartimentos de



Å Tiempo de



������ 'HVFRPSUHVLyQ



Algunos patrones de inmersi·n incrementan de forma acumulada el riesgo de ED,
por ejemplo







������ ,QPHUVLyQ HQ DOWLWXG
La presi·n atmosf®rica es
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����� 6HUYLFLR SRVYHQWD
Si fuera necesario realizar una reclamaci·n en virtud de la garant²a, devuelva el ar-
t²culo a portes pagados a su representante de Suunto, quien se responsabilizar§ de
la reparaci·n o sustituci·n de su producto. En funci·n de



��� *$5$17Ë$

127$ Las condiciones de la garant²a var²an seg¼n los pa²ses. La caja
del ordenador de mu¶eca contiene informaci·n sobre los dere-
chos y requisitos



Algunos estados no



��� (/,0,1$&,Ï1 '(/ ',6326,7,92
Elimine el dispositivo de la forma adecuada, trat§ndolo como
residuos electr·nicos. No lo arroje a la basura. Si lo desea,
puede devolver el dispositivo a su representante de Suunto





Fracci·n l²mite



OEA = EAN = EANx Abreviaturas



Techo En una inmersi·n con paradas de
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